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S32M27xEVB-C064和S32M27xEVB-L064是专为三相无刷直流电机（BLDC）和永磁同步电机
（PMSM） 控制应用设计的评估板，这些应用包括电泵、冷却系统以及天窗或座椅位置调节等执行
器。

S32M27x是一个基于内部32位Arm® Cortex®-M7 S32K3微控制器和模拟芯片的集成解决方案，
集成了稳压器、栅极驱动器、电流感测功能和LIN/CAN物理层。评估板可实现快速原型设计和评
估BLDC和PMSM控制应用，无需等待最终硬件设计。

S32M27XEVB应用软件能够充分利用汽车计算和电机控制库（AMMCLib） 套件及 实时驱动程序
（RTD） 软件包，提供3相BLDC和PMSM电机控制应用的完整参考实施。

https://www.nxp.com.cn/support/support:SUPPORTHOME
https://www.nxp.com.cn/applications/industrial/aerospace/pmsm:PMSM-MOTORS
https://www.nxp.com.cn/applications/industrial/aerospace/pmsm:PMSM-MOTORS
https://www.nxp.com.cn/design/design-center/software/automotive-software-and-tools/automotive-math-and-motor-control-library-ammclib:AMMCLIB
https://www.nxp.com
https://www.nxp.com
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带LIN接口的S32M27XEVB Block Diagram
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S32M276 PMSM FOC应用框图 Block Diagram
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S32M276 BLDC六步控制应用框图 Block Diagram
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View additional information for S32M27x PMSM/BLDC电机控制评估板.

https://www.nxp.com.cn/pip/S32M27XEVB
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